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MOTORES DE INDUCCIGN K Reseaio |
MONOFASICOS ey
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Corriente (A)

124 116 44 25 24 22 29%
__ ____

249 35%
__ ————

560 3/4 138 76 69 42%
[ T _____
1119 15 57%
Lot 2 _____
2238 3 4,0 87 7.0 67%
S8 5 _____
5595 75 2%
{740 00 _____

Notas:
Los valores de corriente o plena carga corresponden a motores que funcionan a la
velocidad usual y motores con caracterfsticas normales de par. Las tensiones mostradas
son los nominales de los motores.

Para voltaes de operacidn distintos a los aqui mostrados, se debe multiplicar la carriente
abtenida por el voitale estdndar y luego dividir por el voltaje de operacion requerido.

(1) Adoptacion tabla 430,248 del NEC 2017, Valores estimados de eficiencia con un factor
de potencia del 85%, utilizando la siguiente formulacién: 1

FL A
Uxnx cos ¢

Donde:

I: intensidad absorbida por el mator (A).

P: potencia nominal del motor, potencia en el gje (W).
U: tensién (V).

n: eficiencia (%).

cos ¢: factor de potencia antes de la compensacion.
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Corriente (A)

73 172 44 25 24 22 11 50%
__ ______
746 52%
__ ______

1492 2 65%

__ _____

3370 65%
__ ______

7460 10 79%
Comen s ______

14520 20 82%
______

22380 30 83%
o4 ______

37300 50 1500 1430 1300 650 85%
44780 80 ______

55 950 75 2210 210 1820 96,0 86%
______

93250 125 - 3590 3430 3120 156,0 88%
[msoo | 150 [ - [ 4140 || 890 | 3600 | 1800 | 9%

Notas:

Los valores de corriente @ plena carga corresponden a motares que funcionan a la velocidad usual de motores con bandas y matores con
coracteristicas normales de por. Los tensiones enumeradas son los nominales de los motores.

m Aduutnm‘m tabla 430.250 del NEC 2017. Valores estimados de eficiencia con un factor de potencia del 85%, utilizando la siguiente
6

formulaci
Donde:
P I intensidad absorbida por el motor (A).
B P: potencia nominal del motor, patencia en el eje (W),
J/3xuxnx cos @ U: tensién (V)
n: eficiencia (%). S
cos ¢: factor de potencia antes de la compensacion. 'ﬁ
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